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La prfisente invention a trait a un dispositif basculeur 
pour conteneurs tels que par exemple dea conteneurs d'ordures, 
dispositif qui se trouve genSralement place a l'arriere d'un 
camion-benne et qui est destine a prendre en charge un conteneur, 
5 J le soulever pour le basculer et a en deverser le contenu a 
l'interieur de la benne. 

On connalt deja des dispositif s basculeurs disposes 
a l'arriere d'un camion-benne et coraportant deux bras paralleles, 
pivotant simultanement et disposes sensiblement dans un plan 

10 horizontal lorsqu'ils sont au repos , les deux extremites libres^ 
de ces bras comport ant chacune une enco.che coopfirant avec un 
teton d'accrochage presents par une paroi latfirale du conteneur. 
Le pivotement de ces deux bras dans un plan vertical permet de 
deverser le contenu du conteneur dans la benne. 

15 oe tels dispositif s, vendus par exemple par la *firme 

ZOLLER-KIPPER GmbH - 65 Mainz -Laubenheim RFA , pre sentent une 

1 1 3 m 

distance normalisee entre bras qui est de / Pour pouvoir se 
servir de ce dispositif de relevage pour des conteneurs moins 
larges, on a deja pr6vu de disposer entre lesdits deux bras un 

20 troisieme bras auxiliaire, parallele aux deux autres et dispose 
actuellement a une distance normalisee de l'ordre de 700 mm du 
bras le plus voisin pour permettre le relevage de conteneurs 
ayant une largeur hors tout de 770 mm selon la normalisation 
actuelle. Lorsque l'on desire relever les conteneurs plus larges 

25 correspondant a la distance entre les deux bras extremes, le 

bras intermediaire se trouve repli6 en position escamot6e dans 
un plan horizontal autour d'un axe. 

Ce dispositif de relevage actuellement connu ne permet 
cependant pas le relevage de conteneurs ayant une largeur hors 

30 tout inferieure a 770 mm, distance qui est sup€rieure a la- lar- 
geur normale des.;portes des locaux d 'habitation et interdit de 
ce fait la prehension et le relevage de conteneurs domestiques 
susceptibles de pfinfitrer dans cesilocaux. 

La presente invention se propose de resoudre ce probleme 

35 et de permettre le relevage de conteneurs de largeur inf6rieure 
sans modifier substantiellement les dispositif s de relevage deja 
connus et tout en permettant une s6curite et une longevite 
suffisante malgr6 les conditions d 'utilisation extrfimement 
severes existant notamment dans le cas du ramassage des ordures. 
40 L' invention a pour objet un dispositif de relevage 
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de conteneurs comprenant, months sur un chassis pivotant con* 
venable, de ux bras extremes sensiblement parallfiles pourvus 
a leur extremite d'une encoche susceptible de recevoir chaque 
fois un teton d'accrochage de conteneurs, et un bras interme- 
5 diaire egalement pourvu d'une telle encoche et monte de facon 
escamotable entre une position dans laqueile il s'etend paral- 
ISlement auxdits deux bras extremes et une position dans laqueile 
il est rabattu contre le bati, caracterise par le fait que'l'un 
des bras extremes et ledit bras intermediate possedent, au 

10 voisinage de leurs extremites, un organe adaptateur s'etendant 
en partie a l'interieur de l'intervalle sSparant lesdits deux 
bras et pr£sentant chacun une encoche pour recevoir des tetons 

t d'accrochage de conteneurs, les'dites encoches etant ainsi ecartees 
d'une distance infSrieure a la distance normale entre lesdits 

15 deux bras, lesdits organes adaptateurs etant de plus escamo- 

tables vers une position dans laqueile ils liberent l'intervalle 
existant entre les extrfimites desdits deux bras. 

Dans un mode de realisation pr€fer6 au moins l'organe 
adaptateur situe sur le bras interinediaire pivotant est monte 

20 de facon 3 pouvoir coulisser perpendiculairement audit bras 

entre une position dans laqueile il est eioign6 dudit bras et 
une position dans laqueile il est plaque contre ledit bras, 
tandis que l'organe adaptateur du bras extreme correspondant 
est de preference monte de fa^on a pouvoir coulisser le long 

2 5 dudit bras pour s'ecarter de son extremite portant 1' encoche. 

Dans un mode de mise en oeuvre particulier extr€mement 
simple l'organe adaptateur du bras intermediate presente une 
section gen6rale en U avec une ame verticale reliee a deux ailes 
horizontales entourant le bras interm6diaire , ladite ame pre- 

30 sentant a sa partie ant6rieure ladite encoche, tandis que les 

ailes superieure et inferieure presentent des moyens de guidage 
et d' immobilisation telsque des fentes oblongues transversales 
permettant le passage a travers elles d' organes de guidage soli- 
daires dudit bras in term6 diaire. 

35 De fa^on avantageuse ces organes de guidage peuvent 

etre des goujons soudes ou fixes d'une autre manidre sur le bras 
et s'etendant a travers lesdites fentes, lesdits goujons recevant 
avantageusement des ecrous , par exemple a oreilles, permettant 
le serrage des ailes contre les bords superieur, respectivement 

40 inferieur du bras interm6diaire, lesdits ecrous presentant de 
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prgffirence un proloncemer.t passant d travers lesdites fentes 
obiongues pour eviter que le guidage de l'organe adaptateur ne 
s'effectue directement sur les filetages des goujons. 

Egalement de facon avantageuse l'organe adaptateur 
5 du bras extreme pre sen te egalement une forme de U avec une ame 
verticale et deux ailes horizontales entourant le bras extreme, 
ladite ame centrale presentant une encoche correspondant a 
1' encoche de l'organe adaptateur du bras interm6diaire tandis 
que l'aile superieure presente, a sa partie avant, une encoche 
10 pouvant recevoir, lorsque l'organe est en position d 'utilisation : 
sur le bras, un renflement d'extremite dudit bras extreme, cette 
encoche etant de preference prolongee par une fente plus petite 
, permettant le passage d'un organe tel qu'un goujon soude sur le 
bras pour immobiliser l'organe adaptateur par exemple par 
15 1 * intermediaire d'un ecrou. 

De preference une des ailes au moins presente une partie 
d'extremite rabattue de facon a venir en contact avec le bord 
lateral vertical exterieur du bras extreme et assurer le maintien 
de l'organe adaptateur sur le bras lors du coulissement dudit 
20 organe sur ledit bras. 

D'autres avantages et caracteristiques de 1' invention 
apparaltront a la lecture de la description suivante, faite a 
titre d' exemple non limitatif et se referant au dessin annexe 
dans lequel : 

2 3 - la figure la represente une vue schematique en 

perspective du dispositif de relevage selon l'invention en position 
pour recevoir un conteneur de faible largeur. 

- la figure lb represente une vue du m6me dispositif 
en position pour recevoir un conteneur de grande largeur, 

20 - les figures 2, 3 et 4 representent des vues de 

l'organe adaptateur du bras intermediaire , 

- les figures 5, 6 et 7 representent des vues de 
l'organe adaptateur du bras extreme, 

- la figure 5 represente une vue en coupe d'un ecrou 
35 d* organe adaptateur. 

En se referant a la figure la on voit un dispositif 
de relevage comprenant un b&ti compose de deux leviers 1, mobiles 
autour d'un axe horizontal 2 et reunis par une traverse horizon- 
tale 3. Le bati ainsi constitue peut pi voter autour de l'axe 
40 horizontal 2 et se trouve dispose a l'arriere d'un camion-benne. 
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Le dispositif ccmprend deux bras extremes de m&me 
isncueur 4, 5 s'etendant perpendiculairement a 1 'element 3 et 
disposes dans une position sensiblement horizontale lorsque le 
dispositif n'est pas bascule. On voit que les bras 4 et 5, qui 
5 sont de mfime longueur, possSdent chacun une extremite 6 pourvue 
d'une encoche 7 dont la forme est destinee a maintenir.en place 
les tetons extSrieurs presentes par les parois latSrales du 
conteneur qui est mis en place, ceci pendant toute 1' operation 
de basculement. On voit que l'extremite 6 possede une partie 
10 supfirieure arquee 8 se terminant par un nez orients obliquement 
vers le haut. 

Les bras extremes 4 et 5 sont s§par§s d'une distance 
de l'crdre de 1300 mm correspondant 3 des conteneurs normalises 
dent la largeur hors tout, y compris les tetons d'accrochage 

15 est de 1370 mm. 

Entre les deux bras extremes 4 et 5 se trouve dispose 
un bras intermediate 9 articuie autour d'un axe vertical 10 
solidaire de la traverse 3 af in de permettre au bras 9 de se 
rabattre dans le sens de la fleche F. L'extremite 6 du bras 9 
20 est identique aux extremites 6 des bras 4 et 5 et la distance 
entre les deux bras 5 et 9 est egale a 700 mm environ ce qui 
correspond 3 des conteneurs normalises ayant une largeur hors 
tout de 770 mm, cette largeur allant de l'extremite de 1'un des 
tetons d'accrochage a l'extremite de 1' autre teton. 
25 Comme on le voit les bras 5 et 9 comprennent deux 

orcanes d' adaptation 11 et 12 maintenus en place a proximite 
de leurs extremites respectives 6. 

L'organe 11, vu plus en detail sur les figures 2, 3 et 
4 est constitue d'une tole epaisse decoupee et pliee en U avec 
30 une ame 13, une aile superieure 14 et une aile inferieure 15. 
Comme on le voit sur les figures la et 2 l'Sme 13 presente a sa 
partie anterieure une encoche 16 de forme convenable pour recevoir 
le teton d'accrochage d'un conteneur de largeur hors tout de 
680 m. L'aile superieure s'etendant perpendiculairement a" I'ame 
35 13 presente deux fentes 17,18 perpendiculaires a l'ame 13, 

1* entree de ces fentes etant d'une largeur reduite par rapport 
a la largeur normale de la fente. Oe raSme on voit que l'aile 
inferieure 15 presente une fente 19 semblable aux fentes 17 et 18. 

Comme on le voit sur la figure la, la face superieure 
40 20 du bras intermediaire 9 presente deux goujons soudSs 21, 22 


B 00 1 05 1 


10 


-5- 

2*7*002 

qui passent a travers les fentes 17 et 13. De mfime la face 
inferieure du bras 9 presente un goujon passant a travers la 
fente 19. Le diametre des goujons est tel que le goujon peut 
passer par 1 'embouchure retrecie des fentes 17, 18 et 19. 

Afin d' as surer le blocage de 1' organe 11 dans sa posi- 
tion avancee de fonctionnement tel que represents sur la figure 
1, on visse des ecrous tels que ceux de la figure 8 qui represente 
un ecrou a oreilles pourvu d'un prolongement cylindrique infe- 
rieur 23 dont la longueur est legerement inferieure a l'epaisseur 
de 1'aile 14 ou de l'aile 15 et dont le diametre est legerement: - 
inferieur a la largeur des fentes 17, 18 ou 19. De cette facon, " 
en serrant l'ecrou sur le goujon on immobilise l'organe 11 du 
fait que la portee 24 de 1 'ecrou vient appuyer sur la face supe- 
rieure des ailes de cet organe. En desserrant legerement les 
15 ecrous r 1' organe 11 ne se trouve plus immobilise et peut alors 
coulisser transversalement au bras 9 dans le sens de la fleche 
2 en etant guide par les prolongements 2 3 des ficrous traversant 
les differentes fentes. II est ainsi possible de venir plaquer 
la face interieure de I'tae 13 centre la face vertical visible 
du bras 9 et dans cette position escamotfie 1' organe 11 n'est pas 
operant et ne gene pas 1 'utilisation de l'extremite 6 du bras 9 
pour le relevage d'un conteneur plus large. De plus dans cette 
position escamotee le bras 9 peut continuer a fitre rabattu 
contre la traverse 3 dans le sens de la fleche F si l'on veut se 
25 servir des deux bras extremes, sans 6tre gSne par 1 'organe 
adaptateur 11, comme on le voit sur la figure lb. 

L 1 organe 12, pour sa part, presente Sgalement une forme 
de U comme on le voit sur les figures 5, 6 et 7, avec une ame 
25 et deux ailes 26, 27. L'Sme 25 presente une encoche 28 iden- 
30 tique a l'encoche 16. 

Comme on le voit l'aile supSrieure 26 presente a sa 
partie antgrieure une encoche rectangulaire 29 dont la largeur 
correspond a la largeur du bras 8. Le bord extSrieur 30 de 
1' encoche 2 9 est rabattu vers le bas comme on le voit notamment 
sur la figure 5. Le cOt§ interieur de ce bras 30 vient au contact 
de la face visible du bras 5. Dans la position avancee le ren- 
flement 8 de l'extremite 6 du bras 5 penetre dans l'encoche 29 
et assure ainsi le positionnement de 1' organe 12. 

On voit que l'encoche 29 se poursuit par une petite 
10 fente d'extremite arrondie 31 a travers laquelle passe un goujon 


20 
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32 soude sur la face superieure du bras 5. Un ecrou tel que celui 
represents sur la figure 8 peut fitre visse sur le goujon pour 
venir serrer 1'aile superieure 26 contre la face superieure du 
bras 5. 

5 Afin d'smpficher un basculement de 1'organe adaptateur 

12 autour du bras 5 sous le poids du conteneur supports, on 
peut avantageusement prfivoir de souder sur le bras 5 un morceau 
de fer corniere presentant une section en equerre. On voit sur 
la figure 1 comment l'aile verticale 33 de ce fer en equerre est 

10 soudee sur la face latSrale verticale exterieure visible du bras 
5 au voisinage ae l'extremite 6. L'aile horizontale, non visible, 
du fer corniere, s'etend sous la face inferieure non visible 
u du bras 5 en §tant ecartfie d'une certaine distance verticale de 
. cette face inferieure de facon a presenter entre cette face et 

15 l'aile horizontale un jeu a travers lequel vient passer l'aile 

inferieure 27 de 1' organ e 12. En d'autres termes, dans la position 
avancee representee sur la figure la, l'aile 27 de 1'organe 12 
se trouve situee entre la face inferieure du bras 5 et l'aile 
inferieure horizontale du fer corniere et est done empfichee de 

20 basculer, le goujon 32 avec son ecrou jouant surtout un rflle 
d 1 immobilisation en position. 

Dans cette position d 1 utilisation telle que representee 
sur la figure 1 la distance entre les deux ames 14, 25 est egale 
a 660 mm environ ce qui permet de recevoir des conteneurs de 

25 largeur hors tout de 680 mm lesquels sont susceptibles de passer 
a travers les portes des locaux d 'habitation. 

Lorsque l'on desire utiliser les conteneurs de 
dimensions plus grandes on desserre suffisamment I'ficrou porte 
par le goujon 32 et l'on fait alors glisser en arriere dans le 

30 sens de la fleche G 1'organe 12 jusque dans la position represen- 
tee sur la figure lb, a l'arriSre du bras 5, position dans laquelle 
le fonctionnement ne se trouve pas gfine par la presence de cet 
organe. 

Afin d 1 immobiliser 1'organe 12 dans cette position 
35 arriere, il suffit de rahattre transversalement 1'organe 12 de 
facon a amener son ame 25 en contact avec la face laterale 
verticale non visible du bras 5 et de visser une vis dans un 
orifice taraude 34 presents par l'aile superieure 26. 

On comprend ainsi que les organes adaptateurs selon 
40 1' invention sont a la fois escanotables et, en cas de besoin, 
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facilenent disables p ar simple enlSvement des 

pendants. ~ 

Bien entendu le dispositif represents peut faire 
1 obj.t de nornbreuses variantes tant en ce gui concerne 
details de la feme des organes dotation que les doyens Per . 
-tt«t leur coulisses et leur inunobilisatL 
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• ■ ■ " *f* mm ■•' • • • ■ ■ " "■ 

■ ■-"■; s l..*Dispositi£ de relevage de contieneursV^ccffiMSfS*t?^TO"nt6s- 
sur un^chassis pivotant convenable, deux bras. :ext^6tfe^s^p*siblement 
paralleles* pourvus* a.' leur' .extremitS d'une encoc^Ssusqeptibie^de 
recevoir chaque. fois un tfiton d'accrocl 
intermedial re *(§galenfi'nt\pourv\i. d 1 line * te 

con escamot able entre une. position dans.- laque lie; 

• -->3r*»v«. -v t-.. ~ ..,v . - , 

lement, auxdits . deux.. bras extremes .et une postttbnxd'anslitvlacueile-'-il 

= ' - • ^••^:r^f^---^:-^..-.. 

est. rabattu centre le. bati V.-.caracterisS par^le\.£SCt*i»yii^uh r'des .. 

i'« '• •' '* : ' *•:* ***•■ " ■ 'V:,V : ^w^3S^s'£" -~ 

bras extremes et ledit bras intermediaire possedent^au- voisinage " 

de leurs extremi tes;. chaque fois un organe adaptate^"g|^eteridanV~ 



_l^tend**ipa*r all e- 


en partie a. I'interieur de- lHntervalle separant£Jtesjiits\\deuxbras 
et prfisentant chacun .une encoche pour recevoirJdesggatpns^d'accro- 


15 


artees dJune 


chage de conteneurs, lesdites encoches 6 tan trains 
distance inffirieure. a la distance normal e entre-yle.s<iitsv, deux bras, 
lesdits ' organes adaptateurs fit ant de plus escarot^^e^^epuis Vcette 
positic " '* * " *" 



•3.. Dispositif selon la revendication 2 r ^caracteris&* par. le 

2 5 fait que ledit organe adaptateur coulissant perpendrculairement au- 

■ • ■ ■ ;■ h ; ' • 

dit bras presente une -section genfirale en U- avec ^unel flmf* lyerticale 

• -. ■ • 'k^otaV.'''. • 

reliee -a deux ailes horizon tales entourant le/:brase*lnterinediaire / 

.... . . ■ 

laditeV'.ame presentant a sa partie 'an tfirieure 'laditev^ricoche,-. tandis 


30 


que les ailes superieureet inffirieure prSsen ten; 
guidage et d 1 immobilisation par rapportVau brai.;^ 

^4.* Dispositif selon la 'revendication 3 r ^" car ^aSSris'6?^"ar ;.le .' • 


ies^anoyens^rde: 


fait que lesdits moyens de guidage "et .d'iifflnobilis-afifi^^/coi^rennent.. 
des fentes oblongues.* trans vers ales \ dans : lesdi tes ^ ai-le 3'>?>'le s di tes -• • 
fen tes ... 6 tan t . t raversees par des organes * de ' ' 8 r " * a 9 J 


35 bras.--. 


ll'daires ; ?du : . 


40 


. ^'5; Dispositif selon 'la revendication " 4 ^'icarwtfils'e^parVle'-" 
fait que lesdits organes de guidage sont des.-.goujbnsM^soli dairies du 
bras , .-lesdits.. gpuj ons recevant des ecrous de serTa^eXT^unis., d • un- : pro- 
Ion gemenV tr a vers ant lesdites fentes ^^ on 9^s^3||^^ 


.6. Dispositif .selon 1* une quelconque dfiy^revenrtl^ 2 'a 
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caracteris§ par le fait que l'organe adaptateur du bras extreme est 
r«nt§ de facon a pouvoir coulisser le long dudit bras pour s • ecar- 
ter de l'extr§mit6 du bras. 

7. Dispositif selon la revendicatton 6, caract§ris§ par le 

5 fait que ledit organe adaptateur du bras extreme presente une forme 
de U avec une ame verticale reliee a deux ailes horizontals entou- 
rant le bras, ladite ame presentant une encoche correspondant a 
l'encoche de l'organe adaptateur du bras intermediate, une au moins 
desdites ailes presentant des moyens de guidage et d' immobilisation 

10 le long dudit bras. • ' 

8. Dispositif selon la revendication 7, caracterise" par le 
fait que l'une des ailes presente une encoche a l'interieur de la- 
quelle est recu, en position avancee d' utilisation de l'organe adap- 
tateur, un renflement d'extremitS dudit bras extrfime. 

15 9 . Dispositif selon la revendication 8, caracterise par le 

fait que ladite encoche est prolongee par une fente plus petite 
permettant le passage d'un organe d 1 immobilisation . 

10. Dispositif selon la revendication 9, caracterise" par le 
fait que ledit organe d' immobilisation est un goujon solidaire du 

20 bras, cooperant avec un ecrou immobilisant l'organe adaptateur. 

11. Dispositif selon l'une quelconque des re vendi cations 7 a 
10, caracterise par le fait que le bras extreme porte un fer en 
equerre dont une aile s'etend au-dessous de la face inferieure dudit 
bras et a une certaine distance de ladite face pour recevoir entre 

25 elle et ladite face I'aile inferieure dudit organe adaptateur de 
bras extreme. 

12. Dispositif selon l'une quelconque des re vendi cations 1 a 
10, caracterise par le fait que dans leur position d'utilisation les 
encoches des organes adaptateurs sont separees d'une distance de 

-30 6 60 mm. 
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